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PROGRAMOVATELNA ZOBRAZOVACI JEDNOTKA
PDU-420-W

C € *ﬂadbus

Pfed prvnim pouZitim hladinoméru si diikladné prectéte pokyny uvedené v tomto navodu a peclivé si jej
uschovejte. Vyrobce si vyhrazuje pravo provadét zmény bez pfedchoziho upozornéni.
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POUZITE symBoLY

K zajisténi maximalni bezpecnosti procesu fizeni, jsme definovali nasledujici bezpec¢nostni a informacni
pokyny. Kazdy pokyn je oznacen odpovidajicim piktogramem.

é Vystraha, varovani, nebezpeci

Tento symbol informuje o zvlast dulezitych pokynech pro instalaci a provoz zafizeni nebo
nebezpecnych situacich, které mohou pfi instalaci a provozu nastat. Nedbani téchto pokynl
mUze byt pfic¢inou poruchy, poskozeni nebo zni¢eni zafizeni nebo zplsobit poSkozeni zdravi.

@ Informace
Tento symbol upozortiuje na zvlast dllezité charakteristiky zafizeni a doporuceni.

Poznamka

S Tento symbol oznacuje uzite€né doplfikové informace.

BEZPECNOST

A Veskeré operace popsané vtomto navodu k obsluze, musi byt provedeny pouze zaskolenym
pracovnikem, nebo povéfenou osobou. Zaruéni a pozaruéni opravy musi byt provadény
vyhradné u vyrobce.

Nespravné pouziti, montaz nebo nastaveni snimace mize vést k havariimv aplikaci (pfepInéni
nadrze nebo poskozeni systémovych komponent).

Vyrobce neni odpovédny za nespravné pouziti, pracovni ztraty vzniklé bud’ pfimym nebo
nepiimym poskozenim a vydaje vzniklé pfi instalaci nebo pouziti snimace.

1. ZAKLADNI POPIS

Programovatelna zobrazovaci jednotka PDU-420-W slouzi k méfeni a zobrazovani fyzikalni
veli¢iny (vyska hladiny, tlak, pratok, teplota, atd.). Jednotky jsou vestavény do pfistrojové krabicky
uréené pro montaz na sténu. Pfipojovaci svorkovnice je umisténa uvnitf pfistroje. Na pfednim
panelu jsou Gtyfi tlacitka slouzici k nastaveni vSech funkci a signalizaéni LED. Lze zvolit rdzné
typy pfevodnich (pfevadécich) charakteristik (linearni, kvadraticka, odmocninova a uzivatelem
definovana). Jednotky jsou vybaveny dvéma reléovymi vystupy a rozhranim RS 485/Modbus.
Jednotlivé typy je mozno objednat ve dvou napajecich verzich.

2. OBLASTI POUZITI

Jednotka je uréena do sestavy s hladinomérem, ktery ma proudovy nebo napétovy vystup.
Jednotka zobrazuje kontinualné vysku hladiny v libovolnych jednotkach, dle zvolenych limit
muze Fidit spinani navaznych zafizeni (Cerpadla, ventily apod.) a také Ize vyuzit jako napajeci
zdroj pro hladinoméry.
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3. VARIANTY JEDNOTEK

* PDU-420-W 2 nezavislé reléové vystupy (2 limity), nasténné provedeni. Napajeni
230 V nebo 24 V, rozhrani RS-485 / Modbus RTU. MozZnost doplnéni o in-
fracerveny dalkovy ovladaé RCW-1.

* RCW-1 Infracerveny dalkovy ovladaé pro zménu nastaveni parametr(i bez nutnosti

katalogovy list PFisluSenstvi.

4. ROZMEROVE NAKRESY
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5. POSTUP UVEDENIi DO PROVOZU

min. 22

Tento postup ma nasledujici tfi kroky:

o MECHANICKA MONTAZ - VIZ KAPITOLA 6
o ELEKTRICKE PRIPOJENI - VIZ KAPITOLA 7
o NASTAVENI - VIZ KAPITOLA 8
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6. MECHANICKA MONTAZ

Jednotka se upeviiuje pomoci 4 Sroubu na sténu.

A

Pred instalaci se seznamte se zakladnimi bezpe¢nostni pozadavky uvedenymi v kapitole 17.

Ujistéte se, aby napajeci napéti v siti odpovidalo jmenovitému napéti, jak je uvedeno na
identifikacnim Stitku jednotky.

Zatizeni musi odpovidat poZzadavkim uvedenym v technickych datech.
VSechny montazné instalacni prace musi byt provedeny pfi odpojeném pfivodu napajeni.
Zabranite kontaktu napajecich svorek ze strany neopravnénych osob.

Programovatelna zobrazovacijednotkaje uréena pro vnitini pouziti (napr. rozvadéce). Kovové
oplasténi jednotky musi byt uzemnéno podle predpisu.

Pred montazi odpojte privod elektrického proudu.

Pred prvnim spusténi zkontrolujte spravné pripojeni kabeld k jednotce.

"W

Obr. 1: Zptsob pripojeni kabelt
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Jednotka neni vybavena vnitfnimi pojistkami nebo pferuSovacim okruhem proudu. Proto musi byt
pouzity externi pojistky s minimalni moznou jmenovitou hodnotou a pferuSova¢ proudového napaje-
ciho okruhu umistény vedle jednotky. V pfipadé pouZiti jednopédlové pojistky, musi byt namontovana
na kabelové fazi (L).

Prdmér sitového kabelu pro pfivod proudu musi byt zvolen takovym zpdsobem, aby byl v pfipadé
zkratu kabelu chranén ze strany jednotky proti poskozeni.

Zapojeni musi vyhovovat pfislusnym bezpe¢nostnim normam a pfedpisim.

Aby se zajistilo propojeni kabeld proti nAhodnému zkratu, musi byt tyto ukonéeny pfislu$nou izolova-
nou kabelovou $pic¢kou.

Doporuéovany utahovaci Sroubkl a svorek ¢ini 0,5 Nm. Povolené $roubky mohou zpUsobit pozar
nebo vadnou funkci jednotky. PFiliSné utazeni Sroubkl mdze zplsobit poSkozeni svorkovnice uvnitf
jednotky.

Kvili moznému ruseni u pramyslovych instalaci, musi byt provedena vhodna opatieni, zajis-
tujici spravnou funkci jednotky. Aby se zabranilo nespravnému oznaceni jednotky, prosim
dodrzujte doporuéeni uvedena nize.

+ Je tfeba se vyvarovat soubéznému (paralelnimu) vedeni signalnich kabel( a pfenosovych kabell
spole¢né s napajecimi kabely a s kabely indukéné zatizenych, (tj. stykace). Takové kabely by se
mély kfizovat v pravém uhlu.

» Civky styka¢l a indukéni zatizeni by mély byt vybaveny systémem ochrany proti ruseni, tj. RC-
-typ (oscilaéni).

» Je doporuéeno pouzivat stinéné signalni kabely. Stinéné signalni kabely mohou byt pfipojeny
k zemnéni pouze jednim koncem stinéného kabelu.

» V pfipadé magnetického indukéniho ruSeni se doporucuje pouziti spleteného paru signalnich
kabelC (tzv. “spiraly”). Spirala (nejlépe stinénd), musi byt pouzita pfi pfipojeni RS-485.

» 'V pfipadé ruseni ze strany pfivodu proudu se doporucuje pouziti vhodnych odru$ovacich filtra.
Spojeni mezi filtrem a jednotkou by mélo byt co nejkratsi a kovovy plast filtru musi byt spojen
S uzemnénim na co nejvétsi mozné stycné plose.

© Dinel, s.r.o.  PDU-4xx-W 7



6.1. ZAPOJENi SVOREK

SVORKOVNICE JEDNOTEK

€. svorky PDU-420-W €. svorky PDU—-420-W
1 L/+(230/24V) 9
2 N/-(230/24V) 10 +IN (napétovy)
3 RE 2 11 +IN (proudovy)
4 RE 2 12 GND
5 RE 1 13
6 RE 1 14 A+ (RS 485)
7 +US 15 B - (RS 485)
8 +US 16 GND (RS 485)
AC/DC
05 Vv 50/60 Hz
0/2-10 V 4.5 VA
RS 485 e "Yoav R 85-260 V
DTS s I
O oo < PE nc +ne 11
15114 13|12 9/8|7||6 413|121

a

Obr. 2: Zapojeni svorek

PDU—-4xx-W © Dinel, s.r.o.



7. ELEKTRICKE PRIPOJENI

Jednotka neni vybavena ochranou proti zkratu (vnitfnimi pojistkami). Proto musi byt pouzity externi
pojistky s minimalni mozZnou jmenovitou hodnotou a sitovy vypina¢ okruhu umistény vedle jednotky.
V pfipadé pouziti jednopodlové pojistky, musi byt pfipojena k fazovému vodici (L). Pramér sitového ka-
belu pro pfivod proudu doporuc€ujeme volit takovy, aby byl v pfipadé zkratu kabelu chranén ze strany
jednotky proti poSkozeni.

Pozn.: V pfipadé méfeni (vyhodnocovani) veli¢in z hladinomért umisténych v prostorech s nebezpe-
¢im vybuchu, je nutné instalovat mezi zobrazovaci jednotkou PDU a hladinomér izolaéni pfevodnik.

Prostory bez nebezpeci vybuchu

Zapojeni snimact bez stinéného kabelu

PDU-420-W

ULM-53-N-I

Obr. 3: Schéma pripojeni hladinoméru s proudovym vystupem k jednotce PDU s vyuZzitim vnitfniho zdroje

PDU-420-W L ¥
1
1 1
: : 24V DC
! 1312111110, 9 8|7 N
1
: A I
BU (OV) -
ULM-53-N-1
BN (+U) + <

Obr. 4: Schéma pfipojeni hladinoméru s proudovym vystupem k jednotce PDU s vyuZitim externiho zdroje

© Dinel, s.r.o.  PDU-4xx-W 9



PDU-420-W r

13[12{11/10/ 918 | 7

+
1

BU (OV) -
ULM-53-N-U

BK (Uout) +

Obr. 5: Schéma pripojeni hladinoméru s napétovym vystupem k jednotce PDU s vyuZitim vnitiniho zdroje

PDU-420-W r---=7"7=7"7=="=7="7=7"7"77"7"77°7°7 0

24V DC

BK (Uout) +

ULM-53-N-U

BN (+U) +

Obr. 6: Schéma pfipojeni hladinoméru s napétovym vystupem k jednotce PDU s vyuZzitim externiho zdroje

@ | Schéma zapojeni je stejné pro vSechny druhy hladinomérd s proudovym nebo napétovym vystupem.

Prostory s nebezpeéim vybuchu

Zapojeni snimact bez stinéného kabelu

Hladinomér s proudovym Izolaéni pfevodnik

vystupem (napf. ULM-53Xi, (IRU-420-1)

CLM-36Xi) N F- - mmmm——— - —— -
BN (+U) +|

+ I
6 ! 10 : :
I 9 1 I
" 1: : | 9 110|11|12|13] ,
! [0 T :
N L
230 VAC

Obr. 7: Pripojeni jednotky k hladinomériim s proudovym vystupem umisténych v prostorech s nebezpec¢im vybuchu
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Prostory bez nebezpeci vybuchu

Zapojeni snimacu se stinénym kabelem

HLM-25C-I NB PDU-420-W

A 4
»
»

Stinéni kabelu

Obr. 8: Schéma pripojeni hladinoméru s proudovym vystupem k jednotce PDU s vyuZitim vnitiniho zdroje

HLM-25C-U NB PDU-420-W

Obr. 9: Schéma pripojeni hladinoméru s napétovym vystupem k jednotce PDU s vyuZitim vnitfniho zdroje

@ V pfipadé pouziti pfipojné krabice s integrovanou pfepétovou ochranou je nutné snimac pfipojit do
spodni fady kontaktt svorkovnice. Tato fada kontaktl je oznacena népisem SENSOR.

Vysvétlivky:

RD — ¢ervena BK — hnéda

BU — modra BN — Cerna
TABULKA
Snimacé Se stinénym kabelem Bez stinéného kabelu
HLM-35 HLM_35 K. U HIM_35- V- U
HLM-25C; HLM-25S VSechny typy -
GRLM-70 GRLM-70_ - _- -M GRLM-70_—__- I
ULM-70 ULM-70 — - -M ULM-70 — — -l
CLM-40 CLM — 40N-40—_—CAN CLM — 40N—-40—_-I(U)

© Dinel, s.r.o.  PDU-4xx-W 11



A Prechodné jevy doprovazejici vypinani zatéze zejména indukéniho charakteru, maji za
nasledek jak poskozeni kontaktii samotného spinaciho mechanismu (relé, styka¢ apod.),
tak i vf ruSeni impulsniho charakteru, které se prostrednictvim galvanickych, indukénich
a kapacitnich vazeb véetné vyzarovani, dostava i mimo obvod a pres napéjeci sit’ a zemnici
soustavu rusivé plsobi na jina elektronicka zafizeni. Pro potlaceni téchto vlivii pouzijte
doporucené zapojeni RC ¢lenu.

: N -
N| 2 [: -2 E:
1 230VAC 1 230V AC

Pojistka L Pojistka T

—

a) L b)

C =47N/250 V AC
R = 100R/5W

N N

Obr. 10: Priklady zapojeni pro potladeni ruseni vzniklého pri rozpinani indukéni zatéze
a) RC ¢lenem na kontaktech relé b) RC ¢lenem na indukéni zatézi

12 PDU-4xx-W © Dinel, s.r.o.



8. NASTAVENI

8.1. Poris CELNiHO PANELU

.. Signalizace alarmu Relé R1, R2 aktivace
] LED kontrolek

/ ::
QJ Dinel
AL@ R1@ R2@’ LDisplej
[ Esc]
O)® S
Infragerveny -
pfijimad “.... Programovaci tlagitka

@ Kontrolky R1az R2 indikuji pfekrodeni prahovych stavii nezévisle na poctu osazenych relé vjednotce.
Signalizace alarmu (kontrolka AL) indikuje stav, kdy je vstupni proud mimo dovoleny rozsah.

Zakladni funkce tladitek a jejich symboly

oo -
[Esc Symbol pouzivany v manualu: [ESC/MENU]

MENU

Funkce:

» Vstup do hlavniho menu (tl. 2 sec podrzet)
* Postup v menu o droven vys
*  ZruSeni zmén pfi editaci

Symbol pouzivany v manualu: [ENTER]

Funkce:

*  Vstup do podmenu
» Potvrzeni zmén pfi editaci

Symbol pouzivany v manualu: [<] [>]

Funkce:

» Posun v menu
+ Uprava parametrickych hodnot

» Informace o prahovém nastaveni jednotlivého relé
| ©Dinel, sro.  PDU-4x-W 13




Jestlize se do 1 minuty nestiskne Zadné tlacitko, jednotka se automaticky pfepne zpét do méficiho
rezimu.

Po pfipojeni pfivodu el. proudu se na displeji zobrazi identifikace ID a verze firmwaru. Po nékolika
sekundach jednotka pfechazi do méficiho médu.

8.2. ZAKLADNi NASTAVENI{

PFi prvnim spusténi je nutné provést zakladni konfiguraci (tj. nastaveni typu hladinoméru, méficiho
rozsahu a prahovych drovni pro spinani jednotlivych relé).

@ | Je-li mozné, vypnéte oviadana zafizeni pokud provédite nastaveni jednotky.

Vstup do menu a jeho ovladani

Vstup do menu se provadi del§im stiskem tlacitka “[ESC/MENU]*. Kratkym stiskem se pohybuje-
me v podmenu o Uroveri vy$e nebo zruSime provadéné zmény. Editované udaje Ize zménit pomoci
Sipek “[*] [v]”. Posun na nasledujici hodnotu provadime kratkym stiskem “[ESC/MENU]“. Pro
potvrzeni novych parametrd je nutné cca. 2 sec. podrzet “[ENTER]“. Nasledné se zobrazi potvrzo-
vaci dialog "Set?" ktery se znovu potvrdi volbou tlac¢itka “[ENTER]*. Hodnoty jsou po tomto kroku
uloZzeny v paméti pfistroje a jednotka se vrati zpét do stavu pfed editaci. VSechny parametry Ize
meénit dalkové pres rozhrani RS485.

Pokud je zvolené heslo, budete pfi vstupu do menu vyzvani k jeho viozeni zobrazenim symbolu
na displeji “0 - - -”. JestliZe je heslo spravné, objevi se menu, pokud ne, zobrazi se zprava “Err”
a pristroj se vrati zpét do mériciho reZimu.

Nastaveni méficiho vstupu pro hladinomér

Nastavenim definujeme typ proudového vstupu, filtraci, polohu desetinné ¢arky, méficiho rozsahu
a rozSifeni jmenovitého rozsahu.

¢ Typ méfriciho vstupu "tYPE"

Zde se nastavuje proudovy méfici vstup podle typu hladinoméru.

0-20, 4-20 - proudové vstupy.
0-10, 2-10, 0-5, 1-5 - napétové vstupy.

ﬁ—q inPt |—»[tYPE —>

¢ Filtrace "FiLt"

Jestlize je parametr Filtrace nastaven na maximalni hodnotu a vstupni proud hladinoméru
klesa (stoupa), vysledna hodnota méfeni se bude ménit pomalu.

Filtraci Ize zvolit v rozsahu 0 — 5.
0 = filtrace minimalni (vypnuta)
5 = filtrace maximalni

esc [Pt ]—>[Fit | —>

| 14 PDU-4xx-W © Dinel, s.r.o.



¢ Poloha desetinné ¢arky "Pnt"

Jednotka umozriuje rGzné nastaveni polohy desetinné ¢arky.

Zobrazeni vstupniho proudu na displeji pro hodnotu napf. 4mA bude vypadat nasledovné:
“0” (400) “0.0” (40.0) “0.00” (4.00) “0.000” (0.400)

ESC

m—>| inPt |—»| Pnt |—>»

e Mérici rozsah "Lo C"; "Hi C"

Tento parametr popisuje rozsah zobrazenych hodnot na displeji pro min/max vstupni proud.
Jestlize je Typ proudového vstupu nastaven na hodnotu 4-20mA (nebo 0—20mA), volba
“Lo C” definuje zobrazenou hodnotu pfi vstupnim proudu 4mA (OmA), “Hi C” pfi 20mA.

Zaporné znaménko Ize vlozit pomoci znaku “-” na misto prvni iselné pozice. Rozsah na-

staveni -999 az 9999.
Priklady nastaveni mériciho rozsahu:

st" —»[inPt —[loC —> 0.0 15.00

_> 100.0 65.00

(0... 100 %, kde (15 ... 65 hl, kde
poloha desetinné poloha desetinné
Carky je nastavena  carky je nastavena
na 0.0) na 0.00)

¢ RozsSifeny méfici rozsah "Lo r"; "Hi r"

Timto parametrem rozsifime dolni a horni (“Lo r” a “Hi r”) hranici méficiho rozsahu. Hod-
noty se zadavaji v procentech (krok 0,1%).

“Lo r” definuje dolni hranici rozSifeného rozsahu podle vzorce: Imin = 4 - 0,04 x “Lo r”.
Rozsah nastaveni 0 az 99,9%

“Hi r” definuje horni hranici roz$ifeného rozsahu podle vzorce: Imax = 20 + 0,2 x “Hi r”.
Rozsah nastaveni 0 az 19,9%.

ESC I
rere > inPt |~|::| lor —»
"Lor’ =75% (1 mA) "Hir" =5% (21 mA)

I ——+ [mA]
4 20 21 22
RozSifeny méfici rozsah

Méfici rozsah (4 - 20 mA)

Zprava na displeji Zprava na displeji
Lo "Hi

Jestlize méfena hodnota nepfesahne dovoleny méfici rozsah, ale na displeji zobrazena hodnota
presahuje rozsah -999 + 9999, objevi se upozornéni ”-Ov-".

| ©Dinel, s.ro.  PDU-4x-W 15 |



Nastaveni reléovych vystupu

Toto menu obsahuje moznosti konfigurace funkci relé Re1 a Re2.

Prahové hodnoty "SEtP" a "SEt2"

Relé muze zménit svij stav pouze tehdy, jestli vstupni hodnota pfesahne (smérem nahoru
nebo smérem doll) mezni hodnotu.

Zapornou hodnotu Ize vlozit volbou znacky “-” na prvnim ¢iselném misté (ke zméné hod-
noty pouzijeme tl.“[*] a [v]”). Rozsah nastaveni -999 az 9999.

Polozkou “SEt2” se nastavuje druhy prah relé. Je pfistupna pouze tehdy, kdyz je parametr
”modE” nastaven na hodnotu “in” nebo “out”. Rozsah nastaveni hodnot je stejny jako
u ”"SetP”.

ESC

MENU

—»{ rEL1 || SEtP |—>

Sz

Hystereze "HYSt"

Nastaveni hystereze relé. PIna hystereze se rovna parametru 2x “HYSt”. Rozsah nasta-
veni 0 az 999.

%—4 rEL1 |—»[HYSt]|—>

"modE"
Provozni rezimy relé:

"noAC" - Relé permanentné vypnuto.

on - Jednoprahovy rezim, relé je zapnuto ON, jestlize vstupni signal presahne

hodnotu SEtP + HYSt (zona A), a je vypnuto do zpétné polohy, jestlize vstupni

"oFF" - Jednoprahovy rezim, relé je vypnuto OFF, jestlize vstupni signal pfesahne
hodnotu SEtP + HYSt (zéna A), a relé je zapnuto ON, jestlize vstupni signal

"in" - dvouprahovy rezim, relé je zapnuto ON, jestlize je vstupni signal vétsi nez
“dolni prah + HYSt” a nizSi nez “vétsi prah — HYSt” (zéna A), a vypina
se tehdy, jestlize se vstupni signal nachazi ve druhé zoné (zéna B). Vétsi
prah znamena vétsi jeden z prahd “SetP” a “Set2”, nizsi prah znamena nizsi

z prah( “SetP” a “Set2”.

"out" - dvouprahovy rezim, relé je zapnuto ON, jestlize je vstupni hodnota vétsi nez
“vétsi prah + HYSt” a menSi nez “nizsi prah — HYSt” (zéna B), a vypi-
na se tehdy, jestlize je vstupni signal zahrnut ve druhé zoné (zéna A). Vétsi
prah znamena vétsi jeden z prahd “SetP” a “Set2”, nizsi prah znamena nizsi
z prah( “SetP” a “Set2”.

"modb" - Relé je fizeno pfes rozhrani RS-485, nezavisle na vstupnim signalu.
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Priklad nastaveni reléového vystupu pro jednoprahové Fizeni:

(Predpoklada se, Ze mérici rozsah jednotky PDU je nastaven v rozsahu 0....100., tzn. 4 mA odpovi-

daji 0.0 % a 20 mA odpovidéa 100.0 %.)
Je pozadavek na sepnuti relé v pfipadé, Ze zobrazovana hodnota presahne 75,0 % a vypnuti relé,

pokud zobrazovana hodnota klesne pod 25,0 %.

Nastaveni parametrt: modE = on, SetP = 50, HYSt = 25

Stav relé /
kontrolky LED

/

<& >

% N
y |4
& Mé&teni

\ "HYSt” parametr

Obr. 11: Jednoprahové fizeni reléovych vystupt a kontrolek LED R1+R4

"SEtP” parametr

Priklad nastaveni reléového vystupu pro dvouprahové fizeni:

(Predpoklada se, Zze mérici rozsah jednotky PDU je nastaven v rozsahu 15....65., tzn. 4 mA odpovi-

daji 15.00 hl a 20 mA odpovida 65.00 hl.)
Je pozadavek na sepnuti relé v pfipadé Zze zobrazovana hodnota je mensi nez 20,00 hl nebo vétsi

nez 60,00 hl.
Nastaveni parametrd: modE = out, SetP = 20.50, Set2 = 59.50, HYSt = 0.5

Pozn.: Mize byt nastavena i jina hystereze, ale musi byt dodrzeny podminky, Ze SetP - HYSt = 20
a Set2 + HYSt = 60.

Stavrelé/
kontrolky LED

"SEtP” parametr
< N\

>

>
>—r>—<¢ Ld

T/ Mé&feni
"HY St” parametr
Obr. 12: Dvouprahové fizeni reléovych vystupl a kontrolek LED R1+R4

I
>
P

«—>e

>

@ | Vice o funkci relé je uvedeno v kap. 8.4 Kontrola reléovych vystupd.

V rezimu méfeni ma uZzivatel moznost zkontrolovat a ménit hlavni prahové hodnoty pro spinani relé.
Pri stlaceni tlacitka “[*]” nebo “[v]”, na displeji dle volby stfidavé objevi "rEL1” az "rEL2” a jejich
aktualni nastavené hodnoty. Jestlize je umoznén volny pfistup (viz menu *SECu”), pak uZivatel
muze zménit nastaveni prahovych hodnot stlacenim tlacitka [ENTER].

Nésledny postup je stejny jako pfi editaci v menu.
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8.3. ROZSIiRENE NASTAVENI{

Menu "inPt"
e "CHAr"

@

Volba typu pfevodni charakteristiky:

"Lin"
"Sqr
"Sqrt"

"USEr"

"“th v"

"th h"

- linearni Jestlize je jedna z téchto charakteristik vybrana,
- kvadraticka pak rozsah obrazovky je definovan parametry
- odmocninova “LoC” a “Hi C”.

Uzivatelem definovana charakteristika. Maximalni délka 20 bodu. Kazdy bod
je definovan uzivatelem. Pfipadné pfidani, editovani a mazani bodu je pro
vedeno volbami ,,AddP”, ,,EdtP” a ,,dELP” (v menu ,,InPt”).

Pozn.: Volby ,,AddP”, ,,EdtP” a ,,dELP” jsou pfistupné pouze pri zvoleni
uZivatelské charakteristiky.

- objemova charakteristika valcové nadrze ve svislé poloze, ur¢ena parametry:
"th1","th2", "th3", "td", "t Sn", "t Sh" (v menu "InPt"). Podrobnosti o parametrech
na str. 22),

- objemova charakteristika valcové nadrze ve vodorovné poloze, uréena
parametry:"t h1", "t h2", "t h3", "td", "t Sn", "t Sh" (v menu "InPt"). Podrobnosti
o parametrech na str. 22),

Pozn.: Parametry "t h1", "t h2", "t h3", "td", "t Sn", "t Sh" jsou pristupné pouze
pfi zvoleni jedné z objemovych charakteristik.

Pokud je zvolena uZivatelem definovana charakteristika (menu “CHAr” — “USEr”) nebo objemova
charakteristika (menu “CHAr” — “tnv*nebo “tn h”), parametry “Lo C” a “Hi C” nejsou k dispozici.
Jsou automaticky vypocteny z definované charakteristiky.

ESC

—»| inPt |—»{CHAr—>

Pokud je uZivatelem definovana charakteristika jiz zvolena a pocet definovanych bodd je niz§i nez
2, pak se na displeji objevi upozornéni ”Errc” v méficim reZimu.

« AddP"

PFidani nového bodu k charakteristice definované uzivatelem. Po vybéru této volby jednot-
ka ¢eka na souradnice ,,X” a,,Y” pro novy bod. Zména soufadnic je provedena podle zada-
nych &iselnych parametr(. Soufadnice ,,X” definuje procentualni pomér vstupniho proudu
ke zvolenému rozsahu proudu. Rozsah ,,X”: -99,9 + 199,9. Soufadnice ,,Y” definuje zob-
razenou hodnotu pro hlavni hodnotu ,,X”. Hodnotu ,,Y” Ize zménit v rozsahu: -999 + 9999,
poloha desetinné ¢arky zavisi na parametru ,,Pnt” (menu ”inPt”).

ESC

—| inPt |—»| AddP —>
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* Nelze zadat dva body stejné hodnoty pro soufadnici ,X”. Na displeji by se objevila vystrazna
informace “Err”. Aby bylo mozno upravit—pozménit jakykoliv definovany bod, pouZijte volbu "EdtP”.

* Aby bylo mozno rozliit soufadnice ,,X” a ,,Y”, Jestlize je znazornéna soufadnice ,,X” ve scitacim
desetinném bodu, pak se na displeji objevi maximalni hodnota.

« Jestlize je uZivatelem definovana charakteristika vybrana a pocet definovanych bodu je mensi nez
2, na displeji se v méficim reZimu objevi upozornéni “Errc”.

"dELP"

Mazani libovolnych bodu v charakteristice, kterou definoval uzivatel. Po vybéru aktualniho
poctu bodu uZivatelem definované charakteristiky, se idaje na displeji znazorni po dobu asi
2 sec. Poté jednotka ¢eka na vybér bodu, ktery ma byt vymazan (pomoci tlacitek [<] [<]).
Kratkym stiskem tlaCitka [ENTER] pfepiname mezi hodnotami X a Y znazornéného bodu.
Del$im stiskem (min. 2 sec.) se na displeji objevi dotaz ,,dEL?”. Kdyz je tlaCitko [ENTER]
stlateno znovu, aktudlni bod se smaze a novy aktualizovany pocet bod( uzivatelem defi-
nované charakteristiky se objevi na displeji.

ESC

VENU

—>»| inPt | —»{dELP}—>

"EdtP"

Editace hlavnich bodl charakteristiky definované uzivatelem. Po vybéru aktualniho poctu
bodu se Gdaj na displeji zobrazi po dobu asi 2 sec. Poté jednotka ¢eka na vybér bodu, ktery
ma byt editovan (tlacitka [<] [<]). Kratkym stiskem tlacitka [ENTER] pfepiname mezi hod-
notami X a Y znazornéného bodu. Del§im stiskem (min. 2 sec.), mGzeme editovat vybrané
soufadnice bodu. Zména souradnic je dana podle numerickych editaénich parametr(.

ESC

MIENU

—>»| inPt |—>»| EdiP —>

Volby “AddP”, "dELP” a “EdtP” jsou k dispozici pouze v pfipadé definice parametrd “CHAr”
= "USEr”).
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«th1”, .t h2”, . th3” .td”

Parametry definujici tvar valcové nadrze (obrazky 13 az 16).

a) pro valcovou nadrz ve svislé poloze:

»t h1” Vys$ka dolni ¢asti nadrze (majici tvar eliptického paraboloidu), tento para-
metr ma pevné nastavenou presnost odpovidajici 2 desetinnym mistam.

,»t h2” VySka prostfedni ¢asti nadrze majici valcovity tvar, tento parametr ma pev-
né nastavenou presnost odpovidajici 2 desetinnym mistim.

»t h3” Vyska horni ¢asti nadrze (majici tvar eliptického paraboloidu), tento para-
metr ma pevné nastavenou pfesnost odpovidajici 2 desetinnym mistam.

»td” Pramér prostredni ¢asti nadrze, tento parametr ma pevné nastavenou pres-
nost odpovidajici 2 desetinnym mistim.

»m” Mrtva zéna na zacatku méficiho rozsahu.

»K” Mrtva zéna na konci méficiho rozsahu.

»h” Vzdalenost ode dna.

»X=I[mA]” Vyska hladiny.

a) pro valcovou nadrz ve vodorovné poloze:

»th1” Délka levé ¢asti dna nadrze (majici tvar eliptického paraboloidu), tento pa-
rametr ma pevné nastavenou pfesnost odpovidajici 2 desetinnym mistam.

,»t h2” Délka prostfedni ¢asti nadrze majici valcovity tvar, tento parametr méa pevné
nastavenou presnost odpovidajici 2 desetinnym mistim.

»t h3” Délka pravé ¢asti dna nadrze (majici tvar eliptického paraboloidu), tento pa-
rametr ma pevné nastavenou presnost odpovidajici 2 desetinnym mistim.

»td” Primeér prostfedni ¢asti nadrze, tento parametr ma pevné nastavenou pres-
nost odpovidajici 2 desetinnym mistim.

»t Sn”, ,t Sh” Parametry definujici délku a polohu snimace pouzitého k méfeni hladiny
kapalin nebo sypkych latek v nadrzi (obrazek 13 az 16).

»t Sn” Vzdalenost mezi koncem snimace a dnem nadrze, tento parametr ma pev-
né nastavenou pfesnost odpovidajici 2 desetinnym mistim, av$ak jednotka
je 100krat mens$i nez “t Sh” (viz informace nize).

»t Sh” Rozsah méfeni, tento parametr ma pevné nastavenou presnost odpovidaji-

ci 2 desetinnym mistam.

Hodnota jednotky parametru ,,t Sn“ je 100krat mensi neZ hodnota jednotky ostatnich parametri
definujicich valcovou nadrz, tj. nastavi-li se hodnota 10,00 v parametru ,,t Sh* a hodnota 08,00
v parametru .t Sn“, znamena to, Ze hodnota parametru ,,t Sn“ ve skutecnosti ¢ini 00,08 hodnoty
zachované v parametru ,,t Sh*,

Nastavi-li se parametry nadrZe za pouziti jednotky [m] (pro parametr ,,t Sn“ pak bude pouZita
odpovidajici jednotka [em] , viz vySe), vysledna hodnota objemu nadrze se pak bude zobrazovat
za pouZiti jednotky [m?] ; nastavi-li se parametry nadrze za pouziti jednotky [cm] (pro parametr
,»t Sn“ pak bude pouzita odpovidajici jednotka [mm], viz vy$e), vysledna hodnota objemu nadrze
se pak bude zobrazovat za pouZziti jednotky [em?].

Parametr ,,t Sh miZe byt vétsi nez vyska (pro svislou polohu) nebo primér (pro vodorovnou
polohu) nadrze, coZ znamena, Ze celkového objemu nadrZe je moZno dosahnout napr. za pouZiti
stfedniho proudového rozsahu.

JestliZze hodnota méfeni nepfekracuje pfipustny rozsah méfeni, avSak zobrazend hodnota

PDU-4xx-W © Dinel, s.r.o. |



prekracuje rozsah 9999, Ize provést posunuti desetinné tecky doprava, pokud je to je$té mozné
(viz parametr Menu->,,inPt“->, Pnt").

Je-li v objemovych charakteristikach valcové nadrze prekrocena hodnota objemu, ktera byla
nastavena pomoci parametrii dostupnych v menu ,,inPt“ namisto vypocitaného vysledku bude
zobrazeno varovani ,,-Hi-".

tSh

Obr. 13: Parametry objemové charakteristiky valcové nadrze, kde je
hladina mérena radarovym hladinomérem s vedenou vinou

_______ y.
th3
L~

3 td | [th2

x = [[mA]

Tth1
|t

Obr. 14: Parametry objemové charakteristiky valcové nadrze, kde je
hladina mérena ultrazvukovym hladinomérem
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tSh

Obr. 15: Parametry objemové charakteristiky valcové nadrze, kde je
hladina méfena kapacitnim hladinomérem

x = |[mA]

Obr. 16: Parametry objemové charakteristiky valcové nadrze, kde je
hladina mérena hydrostatickym hladinomérem
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. “AL"

Ur€eni chovani proudového vystupu, Jestlize nastane libovolna kriticka situace.

"noCH" - proud se nezméni

"22.1" - proud bude nastaven na 22.1 mA
"3.4" - proud bude nastaven na 3.4 mA
"0.0" - proud bude nastaven na 0 mA

PFi kritické situaci bude proud nastaven na hodnotu vypoctenou z vysSe uvedeného vzorce.

ESC
MENU

—>» OutP |—>» AL |—>»
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Parametr "bri"

Regulace jasu displeje. K dispozici je 8 krokt (1 — min., 8 — max.). Spoleéné se zménou jasu disple-
je se méni i svit vSech kontrolek LED. Vychozi nastaveni je 5.

ESC -
y "—V bri

Menu "HOLd"

Jednotka je vybavena funkci detekce Spicek. Muze zjistit Spicky vstupniho signalu a jejich hodnoty
znazornit na displeji. Nastaveni se provadi v menu "HOLd”. Zjistovani Spickovych hodnot mize
byt provedeno, pokud méfeny signal stoupa nebo klesa vici hodnoté nejméné rovnocenné
s parametrem ”PEA”. Zjisténé hodnoty Spi¢ek jsou znazornény na displeji v pribéhu ¢Easu,
definovaném parametrem “timE”. Jestlize bude zjisténa nova hodnota $picky, Udaj se automaticky
zobrazi. Pocitadlo €asu znazornéné na na displeji se vymaze. Jestlize vSak neni zjiSt€na zadna
Spi¢ka, zatimco Cas “timE” vyprSel, zafizeni zapo€ne znova znazornovat proudové hodnoty
vstupniho signalu.

Relé/LED kontrolky a vystup proudu mohou byt fizeny v zavislosti na hodnoté proudu vstupniho
signalu, nebo hodnoty Spicky (viz "HOLd” menu).
* "modE"

Typ zjisténych zmén vstupniho signalu mize byt nastaven na hodnoty:

"norm" - Spicky a dalSi klesani vstupniho signalu na stejnou hodnotu, jaka byla
posledni hodnota “PEA”
- poklesy a dal$i Spi¢ka vstupniho signalu na stejnou hodnotu, jaka byla
posledni hodnota “PEA”.

inv

&—4 HOLd|—»[modE —»

« "PEA"

Minimalni zji$téna zména signalu, klasifikovana jako Spi¢ka nebo pokles.

ESC

MENU

—»|HOLd|—>»| PEA |—>»

e "timE"

Maximalni ¢as znazornéni na obrazovce S$pickové (klesajici) hodnoty, ktery muze byt
nastaven v rozsahu 1 az 19,9 sec. (krok 0,1 sec.).

ESC

MENU

—>|HOLd|—>»| timE | —>

e "HdiS"
Typ hodnot zobrazenych na displeji:

"rEAL" - znazornéni proudové hodnoty
"HOLd" - znazornéni $pickové (klesajici) hodnoty
ESC

—»{HOLd|—>» Hdis | —»
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e "Hr1"-"H r2"

Reléové vystupy provozniho rezimu:

"rEAL" - relé pracuje v zavislosti na hodnoté proudu
"HOLd" - relé pracuje v zavislosti na Spickové (klesajici) hodnoté
ESC

—>|HOLd|~|::| Hrl [ —>
(A

Nastaveni zabezpeceni jednotky proti neopravnéné editaci parametru.

Menu "SECu"

« "Scod"

Uzivatelské heslo (4-mistné Cislo). Jestlize je tento parametr nastaven na hodnotu “0000”,
pak se uzivatelské heslo vypne.

@—4 SECu|—»{ Scod | —

A Pii ztraté nebo zapomenuti hesla, je pristup do menu umoznén pomoci “jednorazového
hesla”. Aby bylo mozno ziskat toto heslo, kontaktujte prosim vyrobce.

“Jednorazové heslo” mtze byt pouzito POUZE JEDNOU, neexistuje moznost jeho opétovného
pouziti. Znovu nastaveni provadi vyrobce.
e "Ar1-Ar2"

Povoleni ("on”) nebo zakazani (”oFF”) editace prahovych hodnot pro relé¢ (LED) R1 + R2
bez znalosti hesla.

ﬁ—qsmﬂ TAr —>
Ak} >
Menu "rS"

Nastaveni vlastnosti rozhrani RS-485.

LS —>
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Addr“

tento parametr definuje adresu zafizeni v souladu s protokolem sbérnice Modbus. Lze jej
nastavovat v rozsahu od 0 do 199. Je-li nastavena hodnota 0, zafizeni odpovida na ramce
s adresou 255 (FFh).

o s Ak —

bAud“

tento parametr urCuje pfenosovou rychlost rozhrani RS-485. Lze pro néj nastavovat jednu
z 8 moznych hodnot: ,,1,2%, ,2,4% ,4,8% ,9,6% ,19,2“ ,38,4“,57,6%,115,2“ které
odpovidaji pfenosovym rychlostem 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, resp.
115200 bit/s.

ESC

MENU

—»| 1S | —>»{ bAud | —>»

mbAc“

pomoci tohoto parametru se nastavuje pfistup ke konfiguraénim registriim zafizeni. Mozné
hodnoty:

»on“ - (Zapnuto) konfiguraéni registry je mozno nastavovat prostrednictvim rozhrani
RS-485.

,»,OFF - (Vypnuto) konfiguracéni registry neni mozno nastavovat prostfednictvim roz-
hrani RS-485.

ESC

m_’_’_’

Pristup k registram ¢. 04h a 05h mizZe byt zamitnut prostfednictvim parametru ,mbAc* (viz SEZNAM
REGISTRU).

mbtO“

tento parametr definuje maximalni dobu (v sekundach) mezi po sobé nasledujicimi ramci,
které jsou zafizenim pfijimany. Bude-li zpozdéni vétSi nez hodnota parametru ,,mbtO*,
relé a proudovy vystup, které jsou ovladany prostfednictvim rozhrani RS-485, budou
prestaveny do stavu vystrahy (viz popis menu ,,OUtP*“ a menu ,,rEL1“). Pro parametr
,»mbtO“ je mozno nastavovat hodnoty v rozsahu od 0 do 99 sekund. Hodnota 0 znamena,
Ze Cas nebude kontrolovan.

ESC

e —>_ 1S —» mbtO |—»

rESP“

tento parametr definuje minimalni (dodate¢né) zpozdéni mezi hlaSenim vydanym sbérnici
Modbus a odpovédi ze strany zafizeni (s pfijimanim a odesilanim prostfednictvim rozhrani
RS-485). Toto dodate¢né zpozdéni umoznuje, aby zafizeni pracovalo i s nedostate¢né
vykonnymi pfevodniky RS, které nedokazi spravné fungovat pfi pfenosovych rychlostech
vys§ich nez 19200. Pro tento parametr Ize nastavovat jednu z téchto hodnot:
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,»Std* co nejrychlej$i odpovéd, bez dodate¢ného zpozdéni.

,10c

,,20C

,,50c" odpoveéd zpozdéna o 10, 20, 50, 100, resp. 200 znaku, kde ¢as
,»100c“ odpovidajici jednomu znaku zavisi na zvolené pfenosoveé rychlosti.
,200c*

ESC

MENU

— [ ® | »[ESP]—»

Ve vétsiné pripadu by se pro parametr ,,rESP* mélo volit nastaveni ,,Std“ (bez dodatecného
zpoZdéni). Unékterych pfevodniki RS, které pochézeji od jinych vyrobcd, je vSak hodnotu parametru
,,FESP“ tfeba nastavovat experimentalné. Tabulka 7.1 obsahuje nejcastéji pouZivané hodnoty.

"bAud” parametr “38.4” “57.6” “115.2”
"rESP” parametr “10¢” “20c” “50c”
Menu "Edit"

Slouzi ke zméné editacniho modu pfi zadavani numerickych parametrd.

* "dig
Editace parametr( se provadi systémem ,digit mode*.
e "Slid"

Editace parametr( se provadi systémem ,slide change mode*.

@—4 Edit || dig —>

—> sid |—»

Tovarni nastaveni pfistroje. Resetovani vSech zadanych parametr( a uvedeni do vychoziho stavu.
Pro pfistup k této funkci je vyzadovano heslo ,5465". Po zadani hesla se na displeji zobrazi potvr-
zovaci dialog ,,Set?“. Stiskem klavesy ENTER volbu potvrdime, ESC volbu zrusime.

vlozeni
ENTER| hesla ENTER)| ENTER|
ESC

T —»|dEFS 0___|—>| Set? |—> vychozi nastaveni

MENU i
navrat

Servisni menu pro autorizovany servis. Pfistup je umoznén pouze pres bezpecnostni kod. Nesprav-
né vlozeni kodu muze zpUsobit poruchu zafizeni.

Paramentr "dEFS"

Menu "SErv"

ESC
| LServ |
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8.4. KONTROLA A RiZENi RELEOVYCH VYSTUPU

Rizeni procesu (méFeného signalu) je realizovano pres reléové vystupy. Kontrolky LED na &elnim
panelu (oznacéeny jako ,,R”), indikuji stav reléovych vystup(.

@ | Opticka indikace pfekroceni hlavnich praht, probiha nezavisle na poctu osazenych relé v jednotce.

Rezimy Fizeni Ize ménit v zavislosti na hodnotach parametrd “SEtP”, “SEt2”, “HYSt”, “modE”,
“t on”, “toFF”, “unit” a “AL”.

Pfi jednoprahovém fizeni, je relé zapnuto (“modE” = ”on”) nebo vypnuto (“modE” = "oFF”),
jestlize je hodnota vstupniho signalu obsazena v zéné A, viz obr. 17.

Stav rele /
kontrolky LED

By

"SEtP” parametr

X

>
Méreni

\ "HYSt” parametr

Obr. 17: Jednoprahové fizeni reléovych vystupt a kontrolek LED R1+R4

Princip dvouprahového Fizeni je zndzornén na obrazku 18. Relé bude zapnuto, jestlize se hodnota
vstupniho signélu nachazi v zéné A (“modE” = ”in”) nebo z6né B (“modE” = ”out”) a bude
vypnuta, kdyz je signal obsazen v druhé.

Stav relé /
kontrolky LED

"SEtP” parametr
Ve N

\& iz M

>

"HY St” parametr
Obr. 18: Dvouprahové fizeni reléovych vystup( a kontrolek LED R1+R4

Jednoprahové Fizeni

Obrazek 19 uvadi princip funkce reléového vystupu pro jednoprahovy rezim a pfiklady hodnot ji-
nych parametr(.

Parametr “SetP” urcuje prah relé a parametr “HYSt” ur€uje hysterezi relé (Obr. 17). Relé muze
zménit svij stav pouze tehdy, pokud vstupni hodnota pfesahne (smérem nahoru nebo dolt) mezni
hodnotu a ¢asy tA , tB , tC, tD (Obr. 19) a je-li hodnota vétsi nez ¢as, definovany parametry “t on”,
“toFF” a “unit”. Mezni hodnoty znamenaji hodnoty stejné s prahem + hysterezi a zvlast prah —
hystereze.

Pokud jsou parametry “t on” a “toFF” nastaveny na “0”, stav relé se zméni okamzité jakmile hod-
nota vstupu pfesahne kteroukoliv z meznich hodnot (viz body Aa C, Obr. 19 a, b, c).
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V pfipadé, ze jsou hodnoty “t on” nebo/a “toFF” pozitivni, relé se zapne v kdyz hodnoty vstupu
presahuji mezni hodnoty a zlstane vétsi (nebo mensi) v pribéhu nejméné zapnutého ¢asu “t on”
(viz body B, D, Obr. 19 a, d, ). Relé bude vypnuto, jestlize uplyne Cas “toFF” od okamziku kdy

hodnota vstupniho signalu pfekroCi kteroukoliv mezni hodnotu (viz body B, D ., Obr. 19. a, d, e).

Pokud jsou €asy tA ,tB ,tC, tD (signal zGstava v zéné A nebo v z6né B) mensi nez parametry “t on”
nebo “toFF”, relé nezméni sv(j stav (viz body A a C, Obr. 19 a, d, e). Stav reléového vystupu pfi
prekroceni vstupni mezni hodnoty (body A, B, C, D) je popsan parametrem “modE”. Relé mlze byt
zapnuto (“modE” = ”on”), nebo vypnuto (“modE” = ”oFF”), jestlize se hodnota vstupniho signalu
nachazi v zéné A (Obr. 19 a).

Parametr “AL” dovoluje uzivateli nastavit chovani reléového vystupu v kritickych situacich, kdyz
vstupni hodnoty prfesahnou dovoleny méfici rozsah. Uzivatel maze zvolit, aby se relé zapnulo nebo
vypnulo, nebo aby se nezménilo v kritickych situacich.

Méfeny
Hodnota na A t, ta t signal ty “SEtP” parametr
obrazovce <. |— (oCekavana hodnota
a) zona A { | signalu)
—————————————————————————————— I “HYSt” parametr
sona B { ; mérnych ztrat
"D (dovolena
T b odchylka signalu)
b) Stav relé | b cas
(modE = on ! |
ton =0 zaviené | |
toFF = 0) ] | oteviené | N
: ‘tas
C) Stav relé o |
(modE = oFF ! L !
_ || zaviené 1
ton =0 S [ f -
toFF = 0) oteviené L | ] >
| ¢as
Stav relé !
d) (modE = on Zaviené |
ton > 0 L . H
toFF > 0) oteviené ’ 1 R
PR ‘ <> “¢as
Stav relé A ! \ “t on” | “toFF”
e) (modE = oFF ! — : parametr | | Parametr |
ton > 0 Zaviens 1 oteviens | e
toFF > 0) ' —er - >
-~ ' [ - cas
AN “toFF” “t on” e
parametr parametr
Obr. 19: Princip fizeni reléovych vystupu u jednoprahového rezimu
Vysvétlivky:
A B C, D......... mista, kde naméreny signal prekracuje hrani¢ni hodnoty
(ocekavana hodnota + povolena odchylka)
B,y 1Bosr 1Dop 1D op-----Chvile zmeny stavu rele: (pro “t on” > 0, “t oFF” > 0)
tA,tB,tC,tD............. Gasova perioda dokud vstupni signal je v z6né A nebo v z6né B
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Dvouprahové Fizeni

Obr. 24 znazoriuje zasady funkce reléovych vystupl pro dvouprahové fizeni. PFi tomto rezimu
je kromé “SetP” navic pfistupna polozka “Set2”. Tento parametr popisuje druhy prah reléového
vystupu. Parametry “HYSt”, “modE”, “t on”, “toFF”, “unit” a “AL” jsou spojeny jak se “SetP”
tak i s prahy “Set2”.

Jestlize je pouzit rezim se dvéma prahy, parametr “modE” definuje stav vystupu relé za pfedpo-
kladu vstupni hodnoty v hlavni z6né, definované limitnimi hodnotami obou prahu. Relé muze byt
zapnuto, pokud je vstupni hodnota zahrnuta v zéné A (“modE” = ”in”) nebo v zoné B (“modE” =
”out”) a muze byt vypnuto, kdyz je vstupni hodnota obsazena v 1 sec. (obr. 20).

Hodnota na t t t t t
obrazovce 4 : A i 8 s = c ™ Mefeny »1—'14 -~
Zona B . | ! ignal |
Ll ; ; “HYSt” parametr

]
|
,,,,,,, e A N
e ;
' 1
1
1

2

“SEtP” nebo “SEt2”
a) zona A { parametr
1 : ; ; “HYSt” parametr
zona B { 3 ' 3
b) Stav relé w | ' [ 1 [ ' [ 1 | cas
(modE = in . ! [ ' i ! ! [
ton = 0 | | zaviené | ! . | [
toFF = 0) ] ! g Lol | oteviené ] L N
P oo oo L b ‘tas
C) Stav relé o [ ; - ‘ P : P
(modE = out b : D ‘ ! | | zaviené ' : b
ton =0 D ooteviene | b ! Lo
toFF = 0) . ’ ; | T— — »
Lo oo [ ¢as
Stav relé ! ' Vo [ ' L ; b
9 (modE = in i bl e b D Pl
ton > 0 ' ! | ! zaviene | ! ! . I i |
toFF > 0) ; L B . | oteviené | | N
, | < | e
e) StavreléA  “t on” parametr ! “toFF” parametr “t on” parametr !
(modE = out ‘ P | | zaviene || P
on ] | zaviene [ i !
toFF > 0) . — : | : >
' - -~ i > Cas
“toFF” parametr “t on” parametr “toFF“ parametr
Obr. 20: Princip fizeni reléovych vystupu u dvouprahového rezimu
Vysveétlivky:
A B C, D....... mista, kde naméreny signal pfekraCuje hrani¢ni hodnoty
(o¢ekavana hodnota + povolena odchylka)
B,y sBor 1D oy sDope-----Chvile zmény stavu relé: (pro “t on” > 0, “t oFF” > 0)
tA,tB,tC,tD............. Casova perioda dokud vstupni signal je v z6né A nebo v z6né B

@ Pri preruseni dodavky el. proudu jednotka neuchovava v paméti stavy relé zvolené pres rozhrani
RS 485.
| 30
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e "modE"

Provozni reZzimy relé. Jednotlivé rezimy jsou popsany v predchozich kapitolach:
Jednoprahové a Dvouprahové fizeni.

e "ton"

Zapinaci €as prodlevy, relé je zapnuto se zpozdénim, které se rovna “t on” jestlize vstupni
hodnota presahne odpovidajici mezni hodnotu (definovanou jako prah a hystereze),
nejméné jako je ¢as “t on”. Rozsah “t on” je od 0 do 99,9. RozliSeni je 0,1 sekundy.
Jednotka tohoto parametru je nastavena polozkou “unit”.

* "toFF"

Vypinaci ¢as prodlevy, relé je vypnuto se zpozdénim, které se rovna “toFF” jestliZze vstupni
hodnota pfesahne odpovidajici mezni hodnotu (definovanou jako prah a hystereze),
nejméné jako je ¢as “toFF”. Rozsah “toFF” je od 0 do 99,9. RozliSeni je 0,1 sekundy.
Jednotka tohoto parametru je nastavena parametrem “unit”.

e "unit"

Jednotka ¢asu pro parametry “t on” a “toFF”. MUze byt nastavena na jednu ze dvou

hodnot:

"min" - minuty

"sec" - sekundy
. "AL"

Definice reakci relé v pfipadé kritické situace:

"noCH" - relé neméni sv(j stav
"on" - relé bude zapnuto
"oFF" - relé bude vypnuto

Kdyz je parametr “modE” nastaven na “on” nebo “oFF” “kriticka situace” kontrolka AL
sviti.

Kdyz je parametr “modE” nastaven na “modb” “kriticka situace” znamena, ze komunikac-
ni prodleva (jednotka neobdrzela zadné Udaje) je del$i nez parametr “mbtO” (viz popis:
“rS” menu).

@ Pokud je zvoleny parametr ,,AL” = ,,on”, relé se zapne v kritickych situacich, kdyZ jeho parametr
“modE” = "noAC”.
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8.5. STRUKTURA MENU
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8.6. NADPROUDOVA OCHRANA

Vstupni ¢ast zafizeni je vybavena okruhem nadproudové ochrany. Tento okruh chrani pfed posko-
zenim standardni odpory. Maximalini vstupni proud je nastaven na 40 mA. Kdyz teplota standard-
niho odporu klesne, pak se ochranny okruh sam automaticky odpoji. Zafizeni bude méfit znovu
vstupni proud. V disledku tepelného jevu v normalizovaném odporu mlze byt presnost méreni
nizsi v pribéhu nékolika minut (vyssi teplota odporu klesne do teploty okoli).

9. VYPOCTY

Prvni stuperi pro vypocet vysledku méfeni je vypocet normalnich vysledkl (tzn. vysledky v rozsahu
0 - 1). Abychom tak mohli u€init, pak musi byt za¢atek vstupniho rozsahu (0 mA pro rozsah 0 + 20
mA, a 4 mA pro rozsah 4 + 20 mA) odecten od naméfené hodnoty. DalSi, ziskany vysledek musi byt
podélen Sifkou vstupniho rozsahu (tzn. 20 mA pro rozsah 0 + 20 mA, 16 mA pro rozsah 4 + 20 mA).
Takto normalizovany vysledek muze byt vyjadien vyrazy:

Iy, — 4
I, = % Prorozsah 4 — 20 mA
= Linp. Prorozsah 0 — 20 mA
20

kde “linp” znamena vstupni proud (v mA), a In — normalizovany vysledek.

@ Jestlize namérend hodnota pfesahuje rozsah jmenovitého vstupu (0 + 20 mA nebo 4 + 20 mA),
a nepfekracuje dovoleny vstupni rozsah, pak ziskany normalizovany vysledek In nepfesahne
rozsah 0 - 1, tj. vstupni rozsah 4 + 20 mA a vstupni proud = 3 mA — normalizovany vysledek se
rovna -0,0625, a pro vstupni proud = 22 mA, se bude rovnat normalizovany vysledek ¢islu 1,125.
V takovychto pfipadech uvedené hodnoty jsou jesté spravné.

9.1. VYPOCTY PREVODNi CHARAKTERISTIKY

ZpUsob vypoctu na displeji znazornénych vysledkl, zavisi na zvolené prevodni charakteristice.
VSechny uvedené tabulky souviseji se vstupnim rozsahem 4 + 20 mA.

Linearni charakteristika

Normalizovany vysledek je pfeveden pomoci pevnych koeficientl, stanovenych pomoci parametrd
“Lo C” a “Hi C”. (jestlize se normalizovany vysledek rovna 0, pak se hodnota “Lo C” znazorni
na displeji a kdyz je normalizovana hodnota 1, pak se na displeji objevi hodnota “Hi C”.) Vyrazy
uvedené nize znazorfiuji zpusob vypoctu vysledku:

W=1I1L,x(HC'—-"LoC"+"LoC"

kde “W” znamena hodnotu znazornénou na displeji.

Hodnota parametru “Lo C” muze byt vy$si nez hodnota parametru “Hi C”. Pfi zvy$eni hodnoty
vstupniho proudu, hodnota znazornéna na displeji klesa.
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Zobrazena hodnota

HiC

LoC

8 12 16 20
Vstupni proud [mA]

Zobrazena hodnota

LoC

Hi C

|
0 4 8 12 16 20
Vstupni proud [mA]

Obr. 21: Normaini (,Lo C” < "Hi C) a obracena charakteristika (,Lo C” > "Hi C)

Kvadraticka charakteristika

Normalizovany vysledek je kvadraticky a dalSi konverze je provedena jako pro linearni charakteris-

tiku. Konverze je provedena podle vzorce:

Zobrazena hodnota

W= 1*%x("HiC"-"LoC") +"Lo C’

kde “W” znamena hodnotu znazornénou na displeji.

Hi C

o
Ny B

1 1 1
8 12 16 20
Vstupni proud [mA]

Zobrazena hodnota

LoC

1 1 1
12 16 20
Vstupni proud [mA]

Obr. 22: Normalini (,Lo C” < "Hi C) a obracena charakteristika (,Lo C” > "Hi C)

Charakteristika druhé odmocniny

Normalizovany vysledek se odmocni a dal$i konverze je provedena jako pro linearni charakteristi-

ku. Konverze se provede podle nasledujiciho vzorce:

VySe zndzornény vzorec neni platny, kdyz je normalizovany vysledek zaporny. Toto je mozné pouze
pro rezim “4 - 20”. V tomto pfipadé (In<0) se vysledek znazornény na obrazovce rovna “Lo C”

W= I, x ("HiC"="LoC") +"Lo C

kde “W” znamena hodnotu znazornénou na displeji.

(viz nize uvedené grafy).
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Hi C LoC

LloC

Zobrazena hodnota
Zobrazena hodnota

I I
I I
1 1 1 1 1 1 1
0 4 8 12 16 20 0 4 8 12 16 20
Vstupni proud [mA] Vstupni proud [mA]
Obr. 23: Normalini (,Lo C” < "Hi C) a obracena charakteristika (,Lo C” > "Hi C)

Charakteristika definovana uzivatelem

Uzivatelem definovana charakteristika je uvedena jako sada bodu X-Y. Po¢et bodu je variabilni
a mGze byt nastaven od 2 do 20 bodU, které tvofi linearni segmenty (viz graf a viz Menu ”inPt”).

Normalizované méfeni In (pro rozsah 0 - 20 mA)

Charakteristika 5 prvkd |

0 0,2 0,35 0,5 0,7 0,9
T
|
I
|
I
|
I
|
I
|
I
|
|

Zobrazena hodnota

Vstupni proud [mA]
Obr. 24: Priklad charakteristiky definované uzivatelem
Kvuli normalizovanému vysledku In, zafizeni vypoéitava specificky segment, tj. pro charakteristiku

z nize uvedeného vzorce a In = 0,65 znamena segment mezi body X = ”50.0.” a X = 70.0.”, ktery
bude zvolen.

Oznacme tyto body jako PL (nizky) a PH (vysoky) — v tomto pfipadé PL=“50.0,” PH = “70.0.”,
a normalizovany vysledek In pro bod PL jako Ip (v tomto pfipadé Ip=In(PL)=0,5). Na displeji znazor-
nény vysledek je vypocitan podle vzorce, kde:
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[Y (PH) —Y (PL)]
[X (PH) — X (PL)]

Kde Y(PH), X(PH), Y(PL), X(PL) znamenaiji hodnoty soufadnic X a Y bodi PH a PL.

W= (I,— I,) x x 100 + Y (PL)

@ V pfipadé, Ze normalizovany vysledek pfekracuje charakteristické hodnoty definované uZivatelem,
pak specificky maximaini segment, definovany podle dvou dalSich bodi bude pouZit pro vypocty.
Jestlize je pouzita charakteristika z nize uvedeného vzorce a kdyZ In>1, pak bude pouzit segment
definovany body X(PL) =“90.0.”, X(PH) = “100.0.”.

9.2. PRIKLADY VYPOCTU

Priklad 1: Vybér dovoleného vstupniho rozsahu (rezim “4-20")

Pokud v rezimu “4-20” nastavi uzivatel parametr “Lo r’ = 20,0% a “Hir” = 10,0%, pak se bude rovnat
dovoleny rozsah vstupniho proudu: 3,2 mA + 22 mA. Niz8i hranice rozsahu je vysledkem vypoctu:
4 mA - 4 mA x 20%, a vy$Si hranice rozsahu: 20 mA + 20 mA x 10%.

Priklad 2: Normalizovany In vysledek vypoctu

Pfedpokladejme vstupni rezim = 4 + 20 mA. Vysledek normalizovaného In je vypocten podle vzorce
na strané 36, tak se lin =10 mAa 10 mA - 4 mA = 6 mA. Tento vysledek by mél byt podélen Sitkou
vstupniho rozsahu (16 mA). Kone¢ny normalizovany vysledek:

In=6/16 = 0,375.

V pripadé, kdyz vstupni proud prekro€i nominalni méfici rozsah, budou vypocty podobné. Napfi-
klad, kdyz se vstupni proud rovna 2,5 mA pak In = (2,5 - 4)/16 = -0,0938, a pokud se vstupni proud
rovna 20,5 mA pak bude In = (20,5 - 4)/16 = 1,0313.

Priklad 3: Linearni charakteristika

Predpokladejme vstupni rezim = 4 + 20 mA, a parametry “Lo C” a “Hi C” se budou rovnat
-300 respektive 1200. Vypodcty budou provedeny pro rozdil vstupniho proudu z pfikladu 2.

a). lin=10mAaIn=0,375
Podle vzorce na strané 36 (linearni charakteristika):

0,375 x [1200 -(- 300)] = 562 a dalsi, hodnota “Lo C” se pfida k vysledku, takZze hodnota
znazornéna na displeji bude:

W = 562 + (-300) = 262
b). lin = 2,5 mAa In = -0,0938

W = -441
c). lin=20,5mAaln=1,0313
W = 1247

Priklad 4: Kvadraticka charakteristika

Predpokladejme vstupni rezim = 4 + 20 mA, a parametry “Lo C” a “Hi C” se budou rovnat
-300 respektive 1200. Vypocty budou provedeny pro riizné vstupy proudt z ptikladu 2.
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a). lin=10mAan=0,375
Podle vzorce na strané 37 (linearni charakteristika):

(0,375)2 x [1200 -(-300)] = 211. a dalsi, hodnota “Lo C” bude pfidana k vysledku, takze
se na displeji objevi hodnota:

W =211 + (-300) = -89

b). lin=2,5mAa In =-0,0938.
W = -287

c). lin=20,5mAaIn=1,0313

W = 1295
Pfiklad 5: Charakteristika druhé odmocniny

Predpokladejme vstupni rezim = 4 + 20 mA, a parametry “Lo C” a “Hi C” se budou rovnat
-300 respektive 1200. Vypocty budou provedeny pro riizné vstupy proudt z ptikladu 2.

a). lin=10mAaIn=0,375
Podle vzorce na strané 37 (odmocninova charakteristika):
sqrt(0,375) x [1200 -(- 300)] = 919
a dalsi, hodnota “Lo C” bude pfidana k vysledku, takze se na displeji objevi hodnota:
W =919 + (-300) = 619

b). lin = 2,5 mA a In = -0,0938, normalizovany vysledek je zaporny, takze se hodnota zna-
zornéna na displeji rovna parametru “Lo C”: W = “Lo C” = -300.

c). lin=20,5mAaIn=1,0313
W= 1223

Priklad 6: Charakteristika definovana uzivatelem

Predpokladejme vstupni rezim = 4 + 20 mA, a 10 segmentovou charakteristiku, zvolenou uzivate-
lem. Abychom tak mohli u¢init, je nutno vlozit soufadnice X a 'Y z 11 bodu (viz Menu ”inPt”).

Vypocet bude proveden pro tfi rizné vstupni proudy z pfikladu 2, takze ve vypoctech bude pouzit
pouze néktery ze segmentu.

Predpokladejme, Ze jsou zadany nasledujici body:
X1="00.0.", Y1 =“-50.0"
X2="10.0.", Y2 =“-30.0"

X6 =“30.0.", Y6 = “30.0”

X7 =40.0.", Y7 =“80.0"
X10 =%90.0.", Y10 = “900.0”
X11="100.0.", Y11 = “820.0”

Dodate¢né vSechny dal$i body musi byt definovany a ulozeny v paméti zafizeni.
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a). lin=10mAaIn=0,375

Bude vybran pro tuto hodnotu In segment, definovany X6 = “30.0.” a X7 = “40.0.”. Podle
vzorce uvedeného pro char. definovanou uzivatelem (viz strana 37) X6(PL) = 30, Y6(PL)
=30, X7(PH) =40, Y7(PH) = 80 a Ip = 0,3, bude na displeji znazornéna hodnota:

[Y (PH) —Y (PL)]
[X (PH) — X (PL)]
[80 — 30]

W= (I, — I,) x x 100 + Y (PL)

b). lin = 2,5 mA a In = -0,0938, protoze normalizovana hodnota In je nizsi nez 0, pak bude
vybran segment definovany dle X1 a X2. X1(PL) = 0, Y1(PL) =-50, X2(PH) = 10, Y2(PH)
=-30 a lp =0. Co se tyka téchto hodnot, na displeji bude uvedena hodnota W = -69.

c). lin = 20,5 mA a In = 1,0313, protoZe normalizovana hodnota In je vyssi jak 1, pak bude
vybran segment definovany dle X10 a X11 a X10(PL) = 90, Y10(PL) = 900, X11(PH) =
100, Y11(PH) =820 a lIp = 0,9, co se tyka téchto hodnot, pak bude na displeji znazornéna

hodnota W = 795.

~
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10. SIGNALIZACE STAVU

kontrolka
LED barva funkce
sviti — vstupni proud (napéti) na svorkach ,+IN“ je mimo dovoleny rozsah
AL Cervena (nastavitelné)
nesviti — spravna funkce
R 14 Gervena sviti — relé RE 1 sepnuto (pfekro¢ena hodnota prahového stavu)
” nesviti — relé RE 1 rozepnuto (hodnota prahového stavu nebyla dosazena)
R 2¢ cervend sviti — relé RE 2 sepnuto (pfekrocena hodnota prahového stavu)
? nesviti — relé RE 2 rozepnuto (hodnota prahového stavu nebyla dosazena)

11. ZPUsOB zZNACENI

PDU-420-W [ |- []

I— RWC-1 - infracerveny dalkovy ovlada¢ pro zménu nastaveni parametrd

bez nutnosti demontaze pfedniho krytu u jednotky PDU-420-W

bez infraderveného dalkového ovladace

napajeci napéti: 230 V —230 VAC + 10%

24V -24VDC £15%

provedeni: W — nasténné provedeni

varianta jednotky: 420 — 2x limitni vystup (RE 1 a RE 2)

12. PRIKLADY SPRAVNEHO OZNACENI

PDU—-420-W-230V-RWC-1
(420) 2x limitni vystup (RE 1 a RE 2); (W) nasténné provedeni; (230V) napajeci napéti 230 V AC + 10%; (RWC-1)

PDU-420-W-24V
(420) 2x limitni vystup (RE 1 a RE 2); (W) nasténné provedeni; (230V) napajeci napéti 24 V DC + 15%

13. PRIiSLUSENSTVI

volitelné — za priplatek
(viz katalogovy list pFisluSenstvi)

* Infracerveny dalkovy ovladaé RCW-1 (pouze typ PDU-420-W)
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14. OCHRANA, BEZPECNOST A KOMPATIBILITA

Zobrazovaci jednotka PDU—-420-W je vybaven ochranou proti pfepolovani napajeciho napéti,
ochranou proti proudovému pfetizeni a ochranou proti kratkodobému prepéti.

Ochrana pred nebezpe&nym dotykem je zaji$téna malym bezpednym napétim dle CSN 33 2000-
4-41.

Elektrické zafizeni tfidy ochrany Il. Pfipojeni k siti 230 V Ize pouze pfes pojistku nebo jisti€ (max. 2A).
Elektricka bezpeé&nost je zajisténa souladem s normami CSN 61010-1.

Elektromagneticka kompatibilita je zajisténa souladem s normami CSN EN 61326.

15. POuUZivANIi, OBSLUHA A UDRZBA

Aby nedoslo k riziku poZaru nebo Urazu elektrickym proudem, chrarite jednotku proti atmosférickym
vlivim a nadmérné vihkosti.

Nepouzivejte jednotku v prostorach, kde hrozi vibrace, prach, vlhkost, korozivni plyny a oleje.
Nepouzivejte jednotku ve vybusném prostiedi.

Nepouzivejte jednotku v prostorach s vyraznymi zménami teploty, kde by byla vystavena vlivim
kondenzace, nebo zamrznuti.

Nepouzivejte jednotku v prostorach, kde by mohla byt vystavena pfimému slune¢nimu zareni.

Pokud teplota uvnitf skfifky pfesahne doporu¢ené hodnoty, pouzijte nucené chlazeni (napf.
ventilator).

& Vyrobce neni zodpovédny za jakékoliv $kody zplisobené nevhodnou instalaci, provozovani
pfistroje v nevhodnych technickych podminkach nebo v rozporu s jejim ucelem pouziti.

Instalace jednotky by méla byt provedena kvalifikovanym personalem. P¥i instalaci by mél
byt kladen diiraz na prisluSné bezpe¢nostni predpisy.

Dopliikové zafizeni musi spliiovat pozadavky prislusnych norem a predpist tykajicich se
bezpecnosti. Musi byt vybaveny adekvatnimi prepétovymi a odru$ovacimi filtry.

Nepokousejte se demontovat, opravovat nebo upravovat jednotku sami. Jednotka nema
zadné servisni dily. Pokud byla zjiSténa zavada, odpojte jednotku od napajeciho napéti
a kontaktujte autorizované servisni centrum.

Jednotka je uréena pro provoz v primyslovém prostredi. Nepozivejte ji pro domaci aplikace.

Jednotka nema zadné vnitini vyménitelné nebo nastavitelné prvky, které by byly volné pfistupné pro
uzivatele. Vénujte pozornost teploté okoli v mistnosti, kde ma byt jednotka provozovana. Vyrazné
vy$$i teplota zpusobuje rychlejsi starnuti vnitfnich prvkd a zkraceni doby bezporuchového provozu.

P¥i ¢isténi nepouzivejte fedidla a jiné €inidla. Jednotku oSetfujte teplou vodu a malym mnozstvim
saponatu. V pfipadé vyraznéjsiho znecisténi pouzijte etyl nebo izopropylalkohol.
Pouzitim ¢inidel mGzete zpusobit trvalé poSkozeni plasté jednotky.
Po ukonéeni Zivotnosti pfedejte vyrobek specializované firmé k recyklaci nebo kontaktujte vyrobce
a pozadejte ho o zpétny odbér.
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16. VSEOBECNE ZARUCNIi PODMINKY

Vyrobce ru¢i od splnéni dodavky za to, Ze tento vyrobek bude mit po dobu 3 let stanovené vlastnosti
uvedené v technickych podminkach.

Vyrobce odpovida za zavady, které byly zjistény v zaruéni dobé a byly pisemné reklamovany.

Zaruka se nevztahuje na zavady vzniklé nespravnou manipulaci, nebo nedodrzenim technickych
podminek.

Zaruka zanikne, provede-li odbératel nebo tfeti osoba zmény nebo Upravy vyrobku, je-li vyrobek
mechanicky nebo chemicky poskozen, nebo je vyrobni Cislo necitelné.

K uplatnéni reklamace je zapotrebi predlozit zaruéni list.
V pfipadé opravnéné reklamace vadny vyrobek opravime, nebo vyménime za novy. V obou

pripadech se zaru¢ni doba prodlouzi o dobu opravy.

17. ZNACENI STITKO

Udaje na $titku snimad&t fady PDU—420-W

Dinel’ A\ C€

P/N: PDU-420 - W - 230V Warning!
Turn power supply off
Dinel, s.ro., U Tescomy 249 @ before opening the cover !
CZ-760 01 Zlin

tel., fax: +420 577 002 001 @
www.dinel.cz | ]

M6 15 14][@]3 12 41 10 9 8 7|6 5/4 3] 2 1]
S o % ne. [Lqph. ne |} N L
[T} PE GND| 0-20mA 85-260V
2 4-20mA +Uo= AC/DC
RS 485 vt +24V 50/60Hz
o nurlz1-150v Imax.100mA R1 R2 HSVA

» Znacka vyrobce: logo Dinel®; Kontakt: Dinel, s.r.o., U Tescomy 249, CZ - 760 01 Zlin, tel., fax:
+420 577 002 001; Internetova adresa: www.dinel.cz
* Typ jednotky:
P/N: PDU - 420 - W - 230V
» Znacka shody: C€; Znacka pro zpétny odbér elektroodpadu:ﬁ
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18. TECHNICKE PARAMETRY

ZAKLADNI TECHNICKE UDAJE

Umisténi nasténné provedeni
Jmenovité napajeci varianta 230V 230V AC £10%
napéti varianta 24V 24V DC £15%
Snotfeba varianta 230V 2,6 VA
P varianta 24V 4,5W
proudovy 0/4 ... 20mA (omezeni vstupniho
Vstup proudu na 40 mA)

napétovy 0/1 ... 5V; 0/2 ... 10V

Vstupni odpor

< 65 Q (proudovy vstup); > 50 kQ (napétovy
vstup)

Méfici rozsah

od -999 do 9999, volitelna desetinna ¢arka

Presnost méreni

+0,25% (xjedna Cislice v celém méficim rozsahu)

Typ displeje

4-mistny sedmisegmentovy, LED, ¢erveny

Vystupy

2 (relé 1A/250V AC)

varianta 230V
varianta 24V

Vystupni napéti pro
snimac

24V DC £3V, max. 25mA
24V DC £15%, max. 100mA

Aktivni proudovy vystup

Komunikaéni rozhrani

RS-485, 8N1 a 8N2, Modbus RTU, galvanicky
neoddéleno

PFfenosova rychlost

1200 ... 115 200 bit/s

Pracovni teplota

0...+50°C; (-20 ... +50°C)*

Skladovaci teplota

-10 ... +70°C; (-20 ... +70°C)*

¢elni panel

B skfin a svorkovnice

IP65
IP65

Material krabicky

ABS + sklolaminat

Hmotnost

* speciélni provedeni za pfiplatek
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PREHLED PARAMETRU A FUNKCi

Vychozi Uzivatelska Popis

FELETNE FOEE hodnota hodnota strana

Funkéni parametry relé R1 (“rEL1” menu)

SEtP Prah relé R1 20.0
SEt2 Druhy prah relé R1 40.0
HYSt Hystereze relé R1 0.0
modE Provozni rezim relé R1 on
ton Zapnuti zpozdéni relé R1 0.0
toFF Vypnuti zpozdéni relé R1 0.0
unit Jednotka parametrd “t on”, “toFF” relé R1 SEC
AL Reakce na kritickou situaci relé R1 OFF
Funkéni parametry relé R2 (“rEL2” menu)
SEtP Prah relé R2 40.0
SEt2 Druhy prah relé R2 60.0
HYSt Hystereze relé R2 0.0
modE Operacni rezim relé R2 on
ton Zapnuti zpozdéni relé R2 0.0
toFF Vypnuti zpozdéni relé R2 0.0
unit Jednotka parametru “t on”, “toFF” relé R2 SEC
AL Reakce na kritickou situaci relé R2 OFF
Konfigurace mériciho vstupu (“inPt” menu)
tYPE ReZim vstupu ,4-20”
CHAr Konverze charakteristického rezimu Lin
FiLt Filtraéni rychlost 0
Pnt Poloha desetinné carky 0.0

Minimalni zobrazena hodnota (pro nomi-

LoC P 000.0
nalni rozsah)
. Maximalni zobrazena hodnota (pro
il nominalni rozsah) ot
th1 Vyska (délka) prvni ¢asti nadrze 00.00
th2 Vyska (délka) druhé ¢asti nadrze 00.00
th3 Vyska (délka) treti ¢asti nadrze 00.00
td Pramér nadrze 00.01
tSn Vzdalenostmezisnimaéemadnemnadrze 00.00
t Sh Vyska snimace 20.00
Lor Rozsifeni dolniho nominalniho vstupniho 5.0 (%)
rozsahu
Hir Rozsifeni horniho nominalniho vstupniho 5.0 (%)

rozsahu

44 PDU-4xx-W © Dinel, s.r.o.



PREHLED PARAMETRU A FUNKCi

Aktivni konfigurace proudového vystupu (“OUtP” menu)

Omod Rezim proudového vystupu ,0-20” (mA)
Zobrazena hodnota pro 0 mAnebo 4 mA (v
QOUtL zavislosti na ,Omod”) rezim vystupniho 0.0
proudu
OUtH Zf)brazena hodnota pro 20 mAproudového 100.0
vystupu
Lo RozSifeni dolniho nominalniho vystupniho 5.0 (%)
rozsahu
Hir Rozsifeni horniho nominalniho vystupniho 5.0 (%)
rozsahu
AL H'q_dnota proudového vystupu u kritické 22.1 (mA)
vyjimky
Konfigurace pasivniho proudového vystupu (menu ,,OUtP*)
Omod ReZim pasivniho proudového vystupu ,4-20" (mA)
OULL denota zobrazovana pro proudovy 0.0
vystup 4 mA
OUtH denota zobrazovana pro proudovy 100.0
vystup 20 mA
Lor RozSifeni jrrjenovnek!o rozsahu vystupni 5.0 (%)
hodnoty smérem dold
Hir Rozsifeni Jrrjenowteho rozsahu vystupni 5.0 (%)
hodnoty smérem nahoru
AL Hgf:!nqta '[_J.roudoveho vystupu ve stavu 22.1 (mA)
kritické vyjimky
Parametry displeje
bri Jas displeje bri6é
Konfigurace zjistovaci funkce Spicek (“HOLd” menu)
modE Druh zjisténych zmén norm
PEA Minimum zjisténych zmén 0.0
timE Maximalni ¢as znazornéni Spicek 0.0
HdiS Typ znazornénych hodnot HOLd
Hr1 Zdroj relé R1, a fizeni LED R1 rEAL
Hr2 Zdroj relé R2, a fizeni LED R2 rEAL
HOUt Zdroj Fizeni proudového vystupu rEAL
Nastaveni pfistupu do konfiguracnich parametra (“SECu” menu)
Povoleni editace reléového prahu R1 bez On - za-
Ar1 R -
znalosti uzivatelského hesla pnuto
Povoleni editace reléového prahu R2 bez On - za-
Ar2 S A
znalosti uzivatelského hesla pnuto
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PREHLED PARAMETRU A FUNKCi

Konfigurace rozhrani RS 485 (menu “rS”)

Addr Adresa zafizeni 0

bAud Rychlost modulace 9.6

mbAG Blo_kovanl pfistupu do konfiguraéniho On - za-
registru pnuto

mbtO Maximal'm zpozdéni mezi pfijatymi zpra- 0
vamiregistru

rESP Dodate¢né zdrZeni pfenosu odpovédi Std

Konfigurace numerickych parametru

Edit

Editaéni méd numerickych parametr( dig

19. BALENIi, DOPRAVA A SKLADOVANI

Zafizeni PDU—420-W je zabaleno v papirové krabicce a cela zasilka je umisténa do kartonové krabice.
V kartonoveé krabici je pouzito vhodné vyplné k zamezeni mechanického poSkozeni pfi pfeprave.

Zafizeni vyjméte z obalu az pfed jeho pouzitim, zabranite tim moZznému poskozeni.

Pfeprava k zakaznikovi je realizovana spedi¢ni firmou. Po pfedchozi domluvé je mozny i osobni
odbér objednaného zbozi v sidle firmy. Pfi prevzeti prosim pfekontrolujte, zda-li je zasilka Uplna
a odpovida rozsahu objednavky, popf. zda pfi pfepravé nedoslo k poskozeni obalu a zafizeni.
Zafizeni zjevné poSkozené pfi pfepravé nepouzivejte, ale kontaktujte vyrobce za ucelem vyfeSeni
situace.

Pokud bude zafizeni dale pfepravovano, pak pouze zabalené v originalnim obalu a chranéné proti
otfesiim a povétrnostnim vlivam.

Zafizeni skladujte v originalnim obalu v suchych prostorach, krytych pfed povétrnostnimi vlivy,
s vihkosti do 85 % bez U€inkG chemicky aktivnich latek. Rozsah skladovacich teplot je -10 °C az
+50 °C.
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